附件1
车路云一体化关键技术培训日程
时间：2026年9月11日
地点：国家智能网联汽车创新中心日新楼第一会议室（北京经济技术开发区融兴北三街37号）
	时间
	研修模块
	核心内容
	授课专家

	09:00-09:15
	开班致辞

	09:15-10:45
	模块一：车路云一体化顶层架构解读
	1、 [bookmark: _GoBack]智能驾驶产业整体布局与发展趋势解读；
2、 车路云一体化融合系统总体架构与技术层级划分；
3、 车端、路侧、云端协同的核心逻辑与技术标准体系；
4、 亦庄本地产业场景下车路云一体化的适配方向。
	高博麟
清华大学车辆与运载学院副研究员，智能绿色车辆与交通全国重点实验室副主任，国家级青年人才

	10:45-12:15
	模块二：车路云协同多传感器感知与数据融合技术
	1. 路侧多传感器部署方案与感知精度提升路径；
2. 车 - 路多源感知数据融合与目标识别关键技术；
3. 交通大模型在路侧感知与场景理解中的应用；
4. 复杂城市道路场景下的感知冗余与可靠性设计。
	苏岳龙
教授级高级工程师，清华大学智能绿色车辆与交通全国重点实验室副研究员

	12:15-14:00
	用餐+午休

	14:00-15:30
	模块三：车路云协同决策规划与多路口连续绿波通行技术
	1、 车云协同决策规划架构与算法优化方法；
2、 动态复杂车路系统跨场景编队控制技术；
3、 低渗透率场景下多车系统协同队列控制方案；
4、 车路云协同下的车辆安全行驶控制策略；
	钟薇
清华大学智能绿色车辆与交通全国重点实验室副研究员

	15:30-17:00
	模块四：车路协同商业化落地与试点城市建设案例
	1、车路协同（V2X）核心技术标准与产业化落地路径
2、车规级V2X协议栈与终端产品规模化应用实践
3、国内车路云一体化试点城市建设成效与典型案例
4、城市级车路协同项目的建设模式与商业运营思路
	邀请中




